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免责声明 
       感谢您购买XYU DPS系列列产品。在使⽤用之前，请仔细阅读本声明，⼀一旦使
⽤用，即被视为对本声明的全部内容的认可和接受。请严格遵守本⽂文安装和使⽤用该
产品。因⽤用户不不当使⽤用、安装、改装造成的任何损失，常州市⼩小域智能科技有限
公司及其关联公司将不不承担任何责任和损失。本系统仅在紧急情况下⽤用于减缓⻜飞
⾏行行器器坠落速度，并不不能完全保证⽤用户、设备、其他物体及第三⽅方不不遭受任何损
害。 

产品使⽤用注意事项
1.设备外接通电后即⾃自动开机。
2.伞降系统供电范围4.5V-5.5V，电压过低⽆无法充电过⾼高会烧坏主控板。
3. 系统开机5秒钟为初始化，初始化过程不不可摇晃伞降设备。
4.请按教学视频折叠降落伞和放置推进剂。
5. 固体燃料料推进剂为易易燃产品请勿接触明⽕火，推进剂使⽤用环境-40—85℃。
6. 请将推进剂置于阴凉⼲干燥处存放，推进剂有效期为12个⽉月。
7.伞降设备安装需要尽量量放置在⻜飞⾏行行器器重⼼心位置，且做好固定。
8. 内置伞绳设备和⻜飞⾏行行器器连接位置强度须能承受向上拉⼒力力，防⽌止崩坏。
9.外置伞绳则将主伞绳连接到⻜飞⾏行行器器主结构件上保证开伞后结构强度满⾜足拉⼒力力。
10. 请勿将弹射出⼝口对⼈人，防⽌止误触发造成伤害。
11.伞降系统顶盖上⽅方请勿遮挡否则⽆无法正常弹出降落伞。
12.重复使⽤用时要检查降落伞和伞绳，如有损伤请及时更更换。
13.设备灯亮则处于⼯工作状态请勿上下剧烈烈摇晃和倾覆设备。
14.推进剂仅⽤用于降落伞弹射使⽤用，请勿将推进剂⽤用于其他场景。

使⽤用⽅方法 
        ⽆无⼈人机应急缓降设备内置传感器器及电芯，⾃自动检测⻜飞⾏行行器器状态，当检测到⻜飞机失控则⾃自
动触发开伞减速缓降。伞降设备预留留串串⼝口亦可连接⻜飞控实现遥控开伞实现开伞停桨功能。拿

到本产品后，请将本产品竖直⽔水平安装在⻜飞⾏行行器器上⽅方伞降设备上盖出⼝口⽆无遮挡。设备尽可能

靠近⻜飞⾏行行器器中⼼心位置安装，如中⼼心位置⽆无法安装亦可选择顶部其他位置安装但转接固定绳需

安装到位。设备运输及⾮非⻜飞⾏行行状态请保持开关关闭及外接电源断开。起⻜飞前打开电源开关或

设备外接通电，蓝灯快速闪烁完成初始化后设备即进⼊入⼯工作状态。进⼊入⼯工作状态后可⾃自动触

发开伞⾃自动触发条件为：姿态倾斜⻆角度超过阈值或坠落加速度超过0.5G持续1.6秒即触发开
伞；外接触发条件为：PWM触发和串串⼝口触发。
        设备预留留5PIN防⽔水防反接接⼝口，5PIN总线既可⽤用于通电⾃自醒和充电也可⽤用于读取数
据。可配合对应的5PIN转接线连接接收机或⻜飞控。机械开关为内置电芯供电开关，开启后为
内置电芯供电。当外接供电后设备⾃自动开启此时机械开关⽆无论打开否都进⼊入开机状态。如果

机械开关未打开，伞降系统通电⾃自醒后外接电源断开系统延迟10秒钟后⾃自动关机。如果机械
开关打开，外接供电断开则⾃自动切换为内置电芯供电。降落后请及时关闭开关断开外接电源防⽌止误触

发造成不不必要的损失。推进剂及降落伞为消耗品请咨询⼚厂商购买。 
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①：封盖     ②：魔术贴     ③：伞桶    ④：固定孔    ⑤：开关    ⑥：导⽓气孔    ⑦：降落伞    ⑧：主伞绳

型号 DPS10

尺⼨寸 直径105mm/⾼高100mm

安装孔位 82mm*82mm （M3）

接⼝口 5PIN防⽔水接⼝口

负载 <10kg

伞径 2000mm

供电电压 5v

电芯容量量 380mAh

姿态感知范围 ±90°

触发⻆角度 ± 80°

坠落触发 0.5g/1.6s

⼯工作时间 8h

触发⽅方式 姿态/坠落/PWM/数字串串⼝口

数据通讯 双向

PWM脉宽 1000-2000us（50Hz，1750-2000us触发开伞）

断电关机 10s

通电⾃自醒 有

弹射⽅方式 PT10推进剂

重量量 380g

降落伞防板结折叠频率 6个⽉月/潮湿环境3个⽉月（视地区环境）

⼯工作环境温度 -10—40℃
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       本产品为应急伞降设备仅⽤用于⻜飞⾏行行器器发⽣生突发性情况⽤用于减速缓降。保修期为1年年或30次，超出任意要

求则视为过保。设计伞仓弹射桶设计重复使⽤用次数为30次，超过则不不保证其性能。降落伞设计使⽤用次数为30

次，⼆二次使⽤用重新装填前需检查降落伞伞体是否有破损灼伤等状况，伞绳是否有磨损严重或断裂等情况。如

有发⽣生以上情况则降落伞需更更换以免影响⼆二次使⽤用。设备可记录百组开机数据，如伞降系统出现故障需要检

查其原因请将伞降系统关机保存返⼚厂读取记录，此过程请勿多次开机或多次触发以防⽌止数据丢失或数据混

乱。

您可以前往⼩小域智能官⽹网查询下载最新版本

www.xyuzn.com

产品技术支持及定制邮箱：support@xyuzn.con 微信扫⼀一扫关注XYU微信公众号

线材定义

⿊黑⾊色 GND

红⾊色 VIN

⽩白⾊色 PWM

⻩黄⾊色 RXD

绿⾊色 TXD

物品清单

伞仓 1个

降落伞 1枚

密封盖 1个

外接线 1根

螺丝 4组

扳⼿手 1个

推进剂 3份

持续快闪5秒：开机初始化/设备异常

常亮：触发开伞中

开关指示灯定义（常闪：� ；短闪：� ；双闪：� � ；快闪：� � � � ；间隔闪：�  �  �  � ）

�

� � � � � � � � � � � � �

正常⼯工作状态指示灯，闪烁三次灯为⼀一组

第⼀一次闪（光敏敏）

第⼆二次闪（PWM）

第三次闪（充电）

! ：伞仓检测到光【封盖打开降落伞弹出】； ! 伞仓内未检测到光。【伞仓关闭未开伞】

! 充电中；! 充满电；! ! ：⽆无外接供电。

! ：PWM信号丢失； ! ：PWM连接正常。

保持接⼝口处洁净


防⽌止短路路

http://www.xyuzn.com
http://www.xyuzn.com
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实时返回数据帧 存储数据格式

字节 字节

1 固定0x00 1 开机次数

2 触发状态 2 触发状态

3 ⼯工作状态 3 ⼯工作状态

4 电池电压，0.02V单位 4 电池电压，0.02V单位

5 开机秒数⾼高8位 5 开机秒数⾼高8位

6 开机秒数低8位 6 开机秒数低8位

7 保留留 7 保留留

8 保留留 8 保留留

触发状态

BIT

7 6 5 4 3 2 1 0

保留留

（ * ）
保留留

（ * ）
保留留

（ * ）
数据触发

（可选）

PWM触发
（可选）

外接电平

（预留留）

加速度触发

（⾃自动）

姿态触发

（⾃自动）

⼯工作状态

BIT
7 6 5 4 3 2 1 0

上电保护 外部供电 保留留 保留留 点⽕火 充电 PWM丢失 光敏敏信号

通讯命令（其他命令字切记不不可使⽤用！2条命令之间要留留⾄至少100ms间隔）

命令字 含义 注意

0x5a 触发开伞！ 指令间隔最好间隔3s（每次触发会持续点⽕火3秒）

0xe0 停⽌止实时返回数据 读数据前发送e0再发送80可以更更好读数据

0xf0 开始实时返回数据 e0关闭实时数据可以通过f0打开实时输出

0x80 读取1-32条记录
注意：位置顺序不不表示记录顺序！

数据覆盖逻辑为每满128条数据⾃自动清除
最早的64条数据重新记录。

0x81 读取33-64条记录

0x82 读取65-96条记录

0x83 读取97-128条记录

⼩小域智能 XYU-3通讯协议

通讯格式： 19200波特率，8,N,1

附件⼀一
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第⼀一步：固定降落伞顶端，将降落

伞拉直,逐⾯面整理理。

第三步：将降落伞整理理到单侧后压

实。

第⼆二步：将降落伞⾯面整理理到⼀一⾯面，

理理顺降落伞绳。

第四步：将降落伞横向来回“Z”字
折叠。

DPS无人机伞降设备叠伞教程
附件⼆二
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第五步：将降落伞横向“Z”折后压

实。

第七步：将降落伞折叠成⻓长⽅方体，

整理理伞绳“Z”字⾏行行摆放。

第六步：将降落伞竖向“Z”字型折

叠。

第⼋八步：将伞绳放置于隔热膜上，

然后将折叠好后的降落伞放置于伞

绳上。

隔热膜

放置伞绳
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降落伞包

推进剂

第⼗十步：压紧降落伞后将上盖扣合，

检查伞仓盖是否扣上魔术贴是否粘

紧。

第九步：⽤用隔热膜“U”型包裹降落伞包，

将推进剂放置于伞仓内然后将伞包放进伞

仓压实。注意主伞绳不不超过伞⾯面。

隔热膜

DPS10为内置伞绳设备，需要通过伞降设备底
部四颗M3螺丝孔固定在⻜飞机的上盖板，安装在

中⼼心位置。

设备开伞后仅通过底部四颗M3螺丝与⻜飞机固
定，固定设备的⻜飞机⾯面板强度应满⾜足10kg⻜飞机开

伞瞬间冲击。


