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实时返回数据帧 存储数据格式

字节 字节

1 固定0x00 1 开机次数

2 触发状态 2 开伞触发源

3 ⼯工作状态 3 ⼯工作状态

4 电池电压，0.02V单位 4 电池电压，0.02V单位

5 开机秒数⾼高8位 5 开机秒数⾼高8位

6 开机秒数低8位 6 开机秒数低8位

7 保留留 7 保留留

8 保留留 8 保留留

触发状态/开伞触发源
BIT

7 6 5 4 3 2 1 0

保留留

（ * ）
保留留

（ * ）
保留留

（ * ）
数据触发

（可选）

PWM触发
（可选）

外接电平

（预留留）

加速度触发

（⾃自动）

姿态触发

（⾃自动）

⼯工作状态

BIT
7 6 5 4 3 2 1 0

上电保护 外部供电 保留留 保留留 点⽕火 充电 PWM丢失 光敏敏信号

通讯命令（其他命令字切记不不可使⽤用！2条命令之间要留留⾄至少100ms间隔）

命令字 含义 注意

0x5a 触发开伞！ 指令间隔最好间隔3s（每次触发会持续点⽕火3秒）

0xe0 停⽌止实时返回数据 读数据前发送e0再发送80可以更更好读数据

0xf0 开始实时返回数据 e0关闭实时数据可以通过f0打开实时输出

0x80 读取1-32条记录
注意：位置顺序不不表示记录顺序！

数据覆盖逻辑为每满128条数据⾃自动清除
最早的64条数据重新记录。

0x81 读取33-64条记录

0x82 读取65-96条记录

0x83 读取97-128条记录

⼩小域智能 XYU-3通讯协议

通讯格式： 19200波特率，8,N,1
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1:  00-固定值

2:  00-触发状态（00为未触发，01为触发状态）

3:  47-⼯工作状态（47转换为⼆二进制为01000111）

4:  CE-电池电压（转换为⼗十进制为206，乘0.02位4.12v）

5:  03-开机秒数⾼高8位

6:  5E-开机描述低8位

7:  00-保留留位

8:  00-保留留位

第⼆二位是 01 此时设备处于触发状态，触发源为姿态
触发，⻜飞控可读取此位状态执⾏行行开伞停桨操作。

1

2

DPS设备XYU-3通讯协议解读说明
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例例⼀一：00 00 47 CE 03 5E 00 00

1:  00-固定值

2:  00-触发状态00-触发源态（00为未触发，01、02、04、08、10为触发源，分别为姿态、加速度、电平、
PWM、串串⼝口触发）

3:  47-⼯工作状态（47转换为⼆二进制为01000111）

4:  CE-电池电压（转换为⼗十进制为206，乘0.02位4.12v）

5:  03-开机秒数⾼高8位

6:  5E-开机描述低8位（035E转成10进制为862秒）

7:  00-保留留位

8:  00-保留留位

⼯工作状态

BIT
7 6 5 4 3 2 1 0

上电保护 外部供电 保留留 保留留 点⽕火 充电 PWM丢失 光敏敏信号

0:完成上电保
护；

1:上电保护状
态；

0:⽆无外接供电
1:有外接供电 / /

0:设备处于待触发
状态；

1:设备处于触发点
⽕火状态；

0:设备不不在
充电；

1:设备充电
中；

0:PWM信号连接正
常；

1:PWM信号丢失断
开；

0:未检测到光；
1:检测到光；

0 1 0 0 0 1 1 1
完成上电保护 有外接供电 / / 待触发 充电中 PWM信号丢失 检测到光

例例⼆二：00 01 4F CC 03 5E 00 00

1:  00-固定值

2:  01-开伞触发源（00-触发源态（00为未触发，01、02、04、08、10为触发源，分别为姿态、加速度、电
平、PWM、串串⼝口触发）

3:  4F-⼯工作状态（47转换为⼆二进制为01001111）

4:  CC-电池电压（转换为⼗十进制为206，乘0.02位4.12v）

5:  03-开机秒数⾼高8位

6:  5E-开机描述低8位（035E转成10进制为862秒）

7:  00-保留留位

8:  00-保留留位

⼯工作状态

BIT

7 6 5 4 3 2 1 0

上电保护 外部供电 保留留 保留留 点⽕火 充电 PWM丢失 光敏敏信号

0:完成上电保护；
1:上电保护状态；

0:⽆无外接供电
1:有外接供电 / /

0:设备处于待触发状
态；

1:设备处于触发点⽕火状
态；

0:设备不不在充
电；

1:设备充电
中；

0:PWM信号连接
正常；

1:PWM信号丢失
断开；

0:未检测到光；
1:检测到光；

0 1 0 0 1 1 1 1

完成上电保护 有外接供电 / / 触发中 充电中 PWM信号丢失 检测到光

实时反馈数据解读
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05 01 4E CE 0C 76 FF FF

（⼀一次开机可记录多次触发记录，开机次数不不变）

1: 05-开机次数（⼗十六进制需转换成⼗十进制读取开机次数）

2: 01-开伞触发源（转换成⼆二进制读取开伞信号触发源）

3: 4E-⼯工作状态（4E转换成⼆二进制为01001110）

4: CE-电池电压（CE转换成⼗十进制为206，乘0.02位4.12v）

5: 0C-开机秒数⾼高8位

6: 76-该机秒数低8位（0c76转换成⼗十进制3190秒）

7:  FF-保留留位

8:  FF-保留留位

开伞触发源

BIT

7 6 5 4 3 2 1 0

保留留
（ * ）

保留留
（ * ）

保留留
（ * ）

数据触发
（可选）

PWM触发
（可选）

外接电平
（预留留）

加速度触发
（⾃自动）

姿态触发
（⾃自动）

0 0 0 0 0 0 0 1

/ / / / / / / 姿态触发

数据为位1的是触发源00-触发源态（00为未触发，01、02、04、08、10为触发源，分别为姿态、加速度、电平、PWM、串串⼝口触发）

⼯工作状态

BIT

7 6 5 4 3 2 1 0

上电保护 外部供电 保留留 保留留 点⽕火 充电 PWM丢失 光敏敏信号

0:完成上电保护；
1:上电保护状态；

0:⽆无外接供电
1:有外接供电

/ /

0:设备处于待
触发状态；

1:设备处于触
发点⽕火状态；

0:设备不不
在充电；

1:设备充
电中；

0:PWM信号连
接正常；

1:PWM信号丢
失断开；

0:未检测到光；
1:检测到光；

0 1 0 0 1 1 1 0

完成上电保护 有外接供电 / / 触发中 充电中 PWM信号丢失 未检测到光

信息读取指令发送


